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1. Сжатие  HDR-изображения
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2. Современные датчики 
изображения high dynamic 

range (HDR)

Уровень сигнала пропорциональный освещенности

Выходной 
код

К1

К2

Макс. АЦП

Линейный выход

Сжатый сигнал

Экспозиция Т1 Экспозиция Т2
Экспозиция Т3

Инверсный к-т 
передачи

2048                       65536                                                         220

4000
3040
2048



3. Алгоритм Retinex
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3. Алгоритм Retinex
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4.Адаптивное вычисление 
яркости

ФНЧ



5. Экспериментальный образец 
системы технического зрения

Обработка видеопотока 1280х720 60 Гц, 
20 разрядов на цвет



Плата Helion-60
ПЛІС 
Lattice ECP-3 
LFE3-70EA

Видеодатчик
MT9M024

DECOMP

GIST NORM1

COL_FILTR5

MEDIANF_3X3

BW

MUX

HDR_FILTR53

COLOR_REST

TXT_FRAME

TMDS_ENC

U_I2C

Дисплей 
HDTV

SYNCHRO

PCS_IO
…

Элементов ПЛИС Кількість Доступно %

Конфигурированных логических блоків (CLB slices) 8563 33264 25,7

Триггеров 5694 66528 8,6

Блоков умножения 18х18 34 128 26,6

Блоков памяти 1024х18 56 240 23,3

 5. Эксперименталь­
ный образец 
системы 
технического 
зрения



Выводы
 Предложен упрощенный алгоритм HDR-

сжатия, использующий вместо билатеральной 
функции функцию анализа локальных 
свойств изображения

 Разработана система техническог зрения для 
сжатия HDR-изображения, позволяющая 
сжимать изображение с широким 
динамическим диапазоном (120 дб) до 
динамического диапазона 48 дб без потерь 
четкости как в светлых, так и темных местах 
без артефактов и с небольшими 
аппаратными затратами.
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